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FRESATRICE BAIER BDS 125

CARATTERISTICHE:

La FRESATRICE BAIER BDS 125 nasce per fresare in un totale confort.. La Baier BDS 125
risulta adatta a ripulire e pareggiare superfici resistenti, rimuovendo anche con semplicita residui di
vernici. La sua conformazione permette di raggiunge anche gli angoli e piccole superfici. Il motore
disposto in modo verticale rimanendo cosi al riparo dalla polvere. Il meccanismo caratterizzato dal
distacco elettronico la rende una macchina molto sicura in caso di sovraccarico.

Caratteristiche tecniche:

Potenza 1.600 W

Coppia velocita 2,3 Nm 8.500 Giri/min

Larghezza fresatura 125 mm.

Profondita 0-7 mm.

Attacco utensile M14

Peso 4,6 Kg



SCHEDA TECNICA Case
Mini pale Case 1840 '

Caratteristiche principali

Modello 1840
Tipo di veicolo Mini pale
Peso operativo 2.4t
Potenza motore 37 kw

Capacita della benna 0.33 m?

Dati tecnici

Caratteristiche tecniche
Peso macchina

Misure degli pneumatici
Larghezza delle cingoli
Altezza totale

Lunghezza totale
Larghezza cingoli
Larghezza della benna
Dimensioni € peso
Lunghezza pendolo
Profondita massima di scavo
Capacita della benna
Lunghezza per trasporto
Larghezza per il trasporto
Altezza per trasporto
Raggio di sterzata esterno
Altezza massima di scarico
Motorizazzione

Velocita / potenza
Costruttore del motore
Tipo motore

Potenza motore
Cilindrata motore

Braccio monoblocco

24t
10.0-16.5-8 PR
400 mm

1.6 m

0.33 m?
3,18 m
1,52 m
2,13 m

9,9 km/h
Case
4-390
37 kW

3.9171



Giri/minuti

Coppia massima
Numero dei cilindri
Alesaggio x corsa
Livello di emissione
Serbatoio carburante
Batteria

Alternatore



CASE

CONSTRUCTION

MINI ESCAVATORI

CX31B“-CX36B°"

CX31B
Potenza motore 22 kW -30CV 22 KW -30 CV
Peso operativo (max.) 3250 kg 3840 kg
Profondita max. di scavo 3100 mm 3350 mm
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La disposizione dei componenti & completamente
ridisegnata: gli elementi idraulici sono ora raggruppati sul
lato destro della macchina.

Un ampio pannello incernierato assicura il facile
accesso a tutti i componenti idraulici.

La copertura inferiore puo essere facilmente rimossa in
modo indipendente.

Il nuovo motore é ancora collocato posteriormente,
ma I'accesso ai componenti principali quali il filtro
aria, i filtri dell'olio motore ed il separatore di
condensa & ora nettamente migliorato

grazie al nuovo layout e ad un ampio pannello apribile.

Ilnuovo design compatto consente a queste macchine
di ruotare completamente entro la larghezza dei
cingoli. Tra i vantaggi della rotazione senza sporgenze,
la sicurezza per I'operatore di non urtare gli oggetti
presenti in cantiere e di non danneggiare la macchina.

Il serbatoio carburante in polietilene, a prova di
ruggine & ora situato sul lato posteriore sinistro della
macchina e pud essere facilmente riempito da terra,
semplicemente svitando il tappo della bocchetta.



La lama anteriore, di nuovo progetto, presenta
un sofisticato profilo “roll away”.

Nelle operazioni di spianamento, la terra
rotola via davanti alla lama.

iL‘J, assicura vantaggi senza confronti:
“dperazioni di riempimento pil veloci;

« eccellente capacita di superare,

con la lama sollevata,

ostacoli come i cumuli di terra

presenti in cantiere.

Entrata e spazio di lavoro pit ampi.

Visibilita migliorata in tutte le direzioni, sia con la cabina
che con il tettuccio. | comandi a joystick, posizionati
ergonomicamente, assieme ai pedali ed ai commutatori
ben distribuiti, assicurano il massimo comfort per I'operatore.

La macchina puo essere fornita con cingoli in gomma o in
acciaio totalmente intercambiabili.

Cio consente la massima liberta di scelta, in rapporto al tipo
di cantiere nel quale la macchina dovra operare.










CX31B**

CX31 =

CX36B** CX36 B

tettuccio cabina tettuccio cabina
NOAR] BRA.CFIEJ LUNGO ACCH Z A ! 1".5: .‘.
A Raggio min. di rotazione mm 1920 2000 2280* 2040 2070 2350* 2340%
B Sbraccio max. di scavo a liv. del suolo mm 4780 5060 5060 5110 5370 5110 5370
C Sbraccio max. di scavo mm 4930 5200 5200 5240 5500 5240 5500
D Altezza max. di svuotamento  mm 3360 3550 3200* 3580 3760 3290* 3430*
E Profondita max. di scavo in verticale mm 2160 2430 2430 2390 2650 2390 2650
F Altezza max. di scavo mm 4770 4960 4580 * 4980 5160 4660* 48007
G Profondita max. di scavo mm 2810 3100 3100 3080 3350 3080 3350
X Corsa lama (in alto) mm 560 560 560 540 540 540 540
Y Corsalama (in basso) mm 410 410 - 410 410 440 440 440 440
Forza di strappo benna kN 28 28 28 28
Forza di strappo bilanciere kN 18 15 18 15 19 17 19 17
Benne m 005-012 005-012  005-012 005-0,12
*Valori disponibili a partire dai seguenti numeri di serie: CX 31 B s/n N7GNO7321 - CX 36 B s/n N7GN07452
/M OTORE /PRESTAZIONI
Modello _ YANMAR 3TNV8BA-PYB Velocita di traslazione (engoligommaiecciao) 02558 2,5 km/h
) Diesel raffreddato ad acqua, 4 tempi, alta 4,5 km/h
Tipo iniezione diretta* Pendenza superabile 58% - 30°
Cilindri 3 (La capacita di superamento delle pendenze & limitata dalle esigenze di lubrificazione del motore)
Alesaggio x corsa 88 mm x 90 mm
Cilindrata .~ 1650cm? /
Potenza netta erogata (SO 14396) 22 kW/30 CV a 2400 g/min j
Coppia netta max. 98,4 Nm a 1440 g/min CAPACITA
Motore d'avviamento 1,7 kW Serbatoio carburante 38,0 litri
Alternatore 55A/12V Refrigerante 4.6 litri
Batterie 1x 64 Ah Olio motore 6,7 litri
Sistema idraulico 48___.0 litri

* | motore emissionato Tier 2 & conforme alle normative 97/68/CE STAGE 2



/SISTEMA IDRAULICO

Pompe idrauliche
Portata totale
Pressione max. di esercizio

Motore idraulico
con motoriduttore

2 pompe idr. cilindrata variabile a pistone assiale + 1 pompa a ingranaggi

/ ROTAZIONE

Motore idraulico Tipo a pistone assiale

Cilindri

{braccio, bilanciere, brandeggio braccio, benna, lama)

2% 38 I/min + 21 l/min Velocita rotazione 9 g/min
230 bar Freno rotazione Automatico
Brandeggio braccio Cilindro idraulico
2 velocita a 2 pistoni assiali Angolo brandeggio braccio d_e:stra 60°
sinistra 70
Cilindri a doppio effetto Raggio di rotazione posteriore (F) 775 - 850 mm

/DIMENSIONI GENERALI

E

Cx3 1 B I.:‘m:tl ICCIO CXSSBJTF,W:I..:::;n
CX3 1 B mscabina CX36 B ercabina

A Lunghezza max. mm 4390 4710
B Larghezza max. mm 1550 1700
C Altezzatotale mm 2570 2570
D Lunghezza macchina base mm 2550 2680
E Larghezzatorretta mm 1550 1550
F Raggio dirotazioneincoda  mm ATES 850
G Altezza dal suolo dell'estremita posteriore mm 570 570
H Lunghezza dei cingoli sul terreno . mm 1540 1700
| Lunghezza totale dei cingoli mm 2000 2150
J Larghezza totale dei cingoli mm 1550 1700
K Carreggiata cingoli mm 1250 1400
L Larghezza pattini dei cingoli (acciaio/gomma) mm 300 300
M Altezza lama mm 345 345
Altezza dal suolo sotto il carro mm 330 330
PESI E PRESSIONE cx31B=-......
AL SUOLO CXSGBETS tetiuccio
Cx31 Bmcablna CXSGBZTScahin
PESO OPERATIVO ® ® ® ®
Con cingoli in gomma kg 3000 3140 3580 3720
Con cingoli in acciaio kg 3110 3250 3700 3840
PRESSIONE AL SUOLO
Con cingoli in gomma bar 0,29 0,30 031 032
Con cingoli in acciaio bar 0,31 0,32 032 0,33
Nel caso di prestazioni di “Alta stabilité" & disponibile un contrappeso addizionale imbullonato:
Peso kg. +250 +250
Raggio di rotazione posteriore mm +90 +90



CAPACITA DI SOLLEVAMENTO

CX31B“®cabina

BILANCIERE 1180 mm

Sbraccio di lavoro )
All 1.0m 15m 20m 25m 30m 3sm 40m 45m Shraccio massmo
()| Front. Lt | Fronl Lt |Front. Lot |Font et |Frool Lat |Froot. Lal |Fronl. Lat |Front Lot |Foot La Detm
40

a5 |059 048
30 049 042
25 049 042
20 4049 041|038 0,32
15 082 047 040|038 0,32
10 | | 078 046 039| 0,37 0,31 10,34 0,20 420
05 _ 076 ¢ 045 0,38] 0,3 0,31
o | 1,08 0,88 ( . 5 038/036 031
0,5/ 1,36/ 1,36 1,49 149] 1,09/ 089/0,75 047 044 038

1,0/ 1,90/ 1,90 1,95 1,52| 1.11/0,90 /0,76 | 0,63/ 0,57 | 0,
1,5 2,58/ 258 1,99 1,55/ 1,13/ 092 0,77 065|058 0,49
20 1,02 0,96

25

CX36BZTScabina

BILANCIERE 1320 mm

Shraccio di lavoro
20m 25m 30m asm 40m 45m Shraccio massmo
Lal. |Fromt. Lat, |Fropd Lot |Froof Eat | Fronl. Uat [Froed Lat |Froof Lat | Frool L&l (Distm

Al 10m 15m
{m} | Front. Lat, | Front
4.0

3,5 0,60 0,60

30

25 | 0,53 0,62 0.49

2,0 079 0,78, 0,70 0,61 0.49 |

15 1,48 1,00/ 0,88 0,76 0.69 0,59 0,48 0,45| 0,39

1,0 1,13 0,96 (085 0,73/ 0,67 058|054 047 0.45|0,39| 044|038 4,60
05 1,10/ 0,93| 0,83 0,71 0,66 057|054 046

0 1,311,090 0,92 082 0,70 0,85 0,56| 053 046

05! 1.30] 1,39 1,45 1.45
-1.0[ 1,85 1,85 2,08 2,08
15| 2.41) 241/ 2,46 2, 5 1,36 071
-20 [ 1,78] 1.78] 1,27 1,27 0.96
25 0,65/ 055

11,32 1,09 092/0,82 | 0,70/ 0,65 0,55/ 053 0,48

1,34 0,70 0,65 0,56

0.9

| valori sono dichiarati In accordo alle norme [SO 10567 con escavatore equipaggiato con benna.

EUROPE:
via Plava, 80 - 10135 TORINO - ITALIA

AFRICA/ MIDDLE EAST/ CIS:
Riva Paradiso 14
6902 Paradiso - SWITZERLAND

NORTH AM ERICA/ MEXICO:
700 State Street
Racine, W153404 USA.

LATIN AMERICA:

Av. General David Sarnoff 2237
32210 -900 Contagem -MG

Belo Horizonte BRAZIL

ASIA PACIFIC:

Unit 1 -1 Foundation Place - Prospect
New South Wales -2148 AUSTRALIA
CHINA:

No. 29, Industrial Premises, No. 376.
De Bao Road, Waigaogiao Ftz, Pudong,
SHANGHAI, 200131, PRC.

Form No. 260410171T - Printed in Italy - MediaCross Frenze -02/ 11

CASE Sz

00800-2273-7373

La chiamata égratutta. Per le chiamate da cellulare
consultare in anticipo il proprio gestore telefonico.

| dati sono espressi in tonnellate

BILANCIERE 1470 mm

Sbraccio di lavoro

At 10m 15m 20m 25m 3a0om 35m 40m 45m | Sbraccio massime
(m) Fronl. lal |Fronl Lal |Front Lat |Front Let | Front. Let |Fronb Lal | Froot. Lat |Front Lat |Fort Lat Dist.m
40
35 | 0,48 0,42
3.0
25 049 0,42 038 033
20 | | 048 041 0,38 0,32
15 1,.21| 1,00{ 083 | 0,70° 0,61 0,52| 0,47 | 0,40 0.37| 0,31
1.0 | 0,79 | 0,66 0,59 0,50 0,461 0,39| 0,36 0.31 029 0,25 450
05 | 10,75 048] 0.44 037! 036 0.30
0 | 0,80 0,80 | 0,74 046|043 0,36| 0,35 0,29

0.5) 1,08/ 1,08] 1,27 1,27
1,0/ 151 151] 1,81 1,47
15 2,03 203( 193 1,50
20 269 269)198 154

A E
25

073 046 0,43 0,36 035 0.29
073 046 0,43 0,36

9] 0,74 0,62 056 047

210,77 0,64

BILANCIERE 1590 mm

Shraccio di lavor

At.| 10m 15m 20m 25m 30m 35m 40m 45m | Sbraccio massime
(m)| Front, Lat | Front Lat |Front Lt |Front Lat |Foot kel |Froob Lat | Froof Lt |Font Lat |Forf L&t [Distm
40 0,55 | 0,55
35
30 | 0,53 0,50
25 0,55 0,49 | 0,46 0,40
20 | 0,63 0,61 056 049 045 0,39
1.5 1,071,021 0,84 0,76/ 0,69 0,59 055 048 045 039
1.0 | 1,4 0,96 085 0.73/0,67 | 058 054 047 044 038|040 0,34 4,70
05 | 501,10 0,93 083 0.71/0,65 056 0,53 046 0.44 038
1] | 081 0.81 1,08/091 081 069 0,64 0,55 052 045 043 037|

-05 1,13/ 1,13/ 127 1.27 1,08/ 091 080 060/063 0,54 052 044
-1.0, 152 1,52/ 1.76 1.76 | 1,60 1.31/ 108 0.91  0.80 0.68(0.63 0,54/ 052 045
-1.5/198 198|234 229 11,09 092 081 0.69/0.64 0,55

-20 252 252|230 230 1,54] 1,35/ 1,11/0.93 | 0.83] 0.71]

25 137 1,37 097 097 068 0,68

CASE - CNH ltalia Spa
Strada di Settimo, 323
10099 San Mauro (TO)
Fax +39 011 00 77 510

CASE

CONSTRUCTION

com

€

Conforme alla direttiva 98/ 37/ CE




MOSA -Z°/(Ce|Y] |

GRUPPO ELETTROGENO
GE 10000 DS/GS

1S09001:2000 - Cert. 0182

Motore diesel LOMBARDINI

Avviamento elettrico

Alternatore sincrono trifase

Prese: 1x400V 16A 3P+N+T CEE - 1x230V 32A 2P+T CEE
1x230V 16A 2P+T Schuko

Interruttore differenziale

Interruttore magnetotermico

Barella protettiva

Carrello traino manuale CTM10 di serie

Secondo direttive CE

Equipaggiamento

standard
]
Raffreddam.
ad aria
3§ | _
I:.w"“” 40 ..» Compound ] - -1 I%teargr:gtoor-a _-‘,,“"; - _." Voltmetro
Bl ] ! termico e
Accessori e Spina 400V o Ktmessaatera e Carello traino manuale CTM10
arichiesta e Spina 230V
Dati tecnici GE 10000 DS/GS
~Potenzn trifassstand= by o 11 KVA (8.8 KW) / 400 VV / 15.9 A
*Potenza trifase PR.P 10 kVA (8 kW) /400 V/14.4 A
*Potenza monofase P.R.P 6kVA/230V /26 A
Cos® 0.8
Classe di isolamento H

* Potenze dichiarate in accordo a ISO 8528-1

Mod ailﬁ Lombardini 25LD 425/2

*Potenza netta stand-by 11.5 kW (15.6 HP)
*Potenza netta P.R.P. 10.5 kW (14.3 HP)
Cilindri / Cilindrata 2/ 851 cm’
Regime 3000 giri/min
Consumo carburante (75% di PR.P.) 221

* Potenze dichiarate in accordo a ISO 3046-1

c;'ap'acita sérb'atoi'b' ' 181

Autonomia (75% di P.R.P.) 8.2h

Grado di protezione IP IP 23

*Dimensioni LxIxh (mm) 910x580x620 mm

*Peso a secco 153 kg

**Potenza acustica LwA (pressione LpA) 99 dB(A) (74 dB(A) @ 7m)

* | valori riportati non comprendono i camrelli di traino.
** Solo per installazione fissa

259012 OMOSA- videampaag zoogoo.a@(ruﬂm) rtdy-pme+39-nesmsz1 - fax + 30-0290000465 E-mail: info@npsait Web site: wwrosat o089
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[ CARATTERISTICHE | [ DATI TECNICI )

- Design originale can ingombri di rotazione ridotti e classificato IMPIANTO OLEODINAMICO:
come Zero Tail Swing (girosagoma). - Trasmissione idrostatica con motori
- Carro restringibile fino a 990 mm per entrare e lavorare orbitali e riduttori epicicloidali con freno
in spazi assai ridotti e contenuti. negativo.
- Sedile, ammortizzato e regolabile, che consente di lavorare in Valvole controllo traslazione.
sicurezza e confort. Ribaltabile per consentire un facile accesso - N. 2 pompe a pistoni assiali a cilindrata
ai componenti che necessitano di manutenzione. variabile + pompa a ingranaggi Lt/min 22021
- Dispositivo di blocco dei servocomandi e delle leve di traslazione - Portata complessiva Lt/min 59
con bracciolo sollevato, per evitare il pericolo di movimenti incon_ - Portata per presa di forza (PTO) Lt/min 36
trollati causati da urti accidentali alle leve ed ai Joy-stick. - Pressione max di esercizio bar 200/180
- Eccezionale manovrabilita grazie all'impiego di comandi servo_ - Velocita di rotazione torretta g/min 1TF
assistiti sui Joy-stick per il controllo di bracci e benna. (con motore idraulico orbitale)
- Linee arrotondate che richiamano quelle dei precedenti modelli - Servocomandi idraulici con joy-stick per
creando una continuita di stile e di immagine. manovra benna, bracci, rotaz. torretta.

- Comandi a leva per traslazione e lama
DOTAZIONI STANDARD: Protezione operatore a norme TOPS- reinterro; a pedale per brandeggio, presa
FOPS - Benna da scavo da mm 400 (capacita SAE It 36) - di forza a semplice e doppio effetto.
Seconda velocita di marcia selezionabile eletticamente - Scambiatore di calore per il raffredda_
- Circuito rigenerativo su cilindro braccio scavo - Braccio scavo mento dell'clio idraulico.
da 1000 mm - Carreggiata variabile restringibile a 990 mm
- Presa di forza per accessori idraulici (P.T.0.) SOTTOCARRO:
Manuali di Uso e Manutenzione , Ricambi. - Telaio in lamiera di acciaio scatolata e

sagomata.

DOTAZIONI OPTIONAL: Benne scavo da mm 250, 350, 450, 500 - Tipo e larghezza cingolo mm| gomma 230
standard, da roccia e per A.R. - Benne pulizia scarpate fisse ed - Rulli di appoggio N°® |3+3 inf./pattino sup.
orientabili - Benne trapezoidali - Attacco rapido di tipo meccanico - Tensionamento cingolo a grasso
od idraulico - Martello demolitore idraulico - Martello demolitore - Lama reinterro mm 250 x 1295
idraulico manuale - Trivella idraulica.

PRESTAZIONI:

- Peso di trasporto Kg 1530

- Peso operativo Kg 1600

- Forza di strappo al dente daN 1605

- Forza di scavo daN 895
DATI TECNICI - Velocita di trasferimento: Km/h 2.012.7
MOTORE: - Pendenza superabile oltre % 100
- Marca e tipo Kubota D902 - Pressione specifica al suolo Kg/cm? 0.276
- Potenza max a 3200 rpm (DIN 6271) HP/Kw 20.6/15.4
- Potenza di taratura a 2400 rpm HP/Kw 19/14 RIFORNIMENTI:
- Cilindri N° 3 - Capacita serbatoio carburante It 20
- Cilindrata i 898 - Capacita serbatoio olio idraulico It 19
- Raffreddamento ad acqua
- Batteria N° 1-12V - 44 Ah

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PRESTAZIONI

o~ : nAg

b

Dati, caratteristiche ed illustrazioni non sono impegnativi e potranno essere variati senza alcun preavviso

MESSERSI spa.

Sede Legale: Via Thomas Edison, 6
60027 OSIMO (AN) ltaly

Sede Amm. E Stab.: Via Arceviese, 44
60010 CASINE di OSTRA (AN) ltaly
Tel.071.688771 ra. - Fax 071.688586
Web: www.messersi.it

E-mail: messersi@messersi.it
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Hoists with bracket
Elevatori a bandiera

1),/ =11/3
DM 200E

Technical Data
Dati Tecnid

Safeworking load

Portata nominale

Lifting speed

Velocita di sollevamento
Lifting group

Classe di sollevamento
\Weight of the hoist

Peso dellargano

Electric mator

Motore elettrico

Power

Potenza motore

Voltage

Tensione

Frequency

Frequenza

Intensity of current

Intensita di corrente

Rotor shaft angular speed
Velorita di rotazione dellalbero
Reduction ratio

Rapporta di riduzione
Non-rotating wire rope diameter
Diametro fune acciaio antigiro
Mayimum breaking load
Carico di rottura dichiarato
Rope grade

Resistenza unitaria

Length of the rope

Lunghezza della fune

Hoist dimensions
Dimensioni
Length

Lunghezza

Width

Larghezza

Height
Altezza

DM150E | DM200€

KG 150 200
m/min 2 2
A3 A3

KG 22 3

singlephase - singlephase
monofase  monofase

kw 0,65 075
v 230 230
Hz 50 50
A 45 b
giri/min 1400 1200
1218 1218
mm 4 4
ki il 1
N/mm? 1960 1960
m 18 18
mm 415 115
mm 210 210
mm 30 30

Support acressories

Accessori di sostegno
H1compiete bracket with clamps
Handiera El

87 comalete bracket with damps
dandicra B2

B3 extensible bracerwith clamps
Haniliers estensivile 83

e tie rod bracket with ciamps
Bandiera con tirante B4

Indoar pale mod " for hoists up ta 200 kg

Purtello da interng mod, 'A" per elevaton fino a 200 kg

Window polemod T for hosts up to 200 kg

Puntelln da finestra mod (" per elevatori finoa 200 g

Qutdoor poie 300 kg capacity mod. 07
Puntelln da esterne mod. 0 fino 3 300 kg
Fininp system for seaffold

Attacco @ ponteggio per elevatoe
Eutension for rackst

Prolunga per handiera

(antry

(Cavalietta

Lifting acressories

Accessori disollevamento

Plastic bucket halder

Aorta cuffa con cuffa

T buckets holoer

Parta secchio (2 post)

Three Auckets halder

Forta secchio (3 posti)

Four buckets holde

Parta secchio (4 posti)

Tilting trapezoidal bucket

Henna trapezoidale rinalizabie (A01)
Tilting trapezoidal bucket

Herna trapeznidal rinaltabile (1000)
Tilting trapezoida bucket

Hanna trapezoidale rivaltabie (1501)
Mowing bucket

Henna mehile

Specal carrier wit 3 hooks
Aartacavallettia tre gandi

24\ Remate control sngle/three-phase
Telecomande 244 camglet manofase, trifase



Equipaggiamanio di Serie
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Capacts vascaimpask™ Iitri 138/~-100 160/~116 180/~ 160 2345/~ 190 214/-250 345/~ 260
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Applicazioni

Frogettata e realizzata per risolvere i problem tipic delle betoniere
tradizionali. Il sisterma di trasmissioneinserito nel braccioeil comodo
sistema di ribdtamento a vite senza

Spedizione e stoccaggio . Spedizione e stoccaggio
La Syntesi 140 viene famita gia imbellata Versione con motore a scoppio | modelli a partire da Syntesi 190 possono
in scatda di cartone. Disponibile a partire dal modello Syntesi 190. essere impilati per il trasporto e lo stoccaggio.
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MANUALE D'ISTRUZIONI ORIGINALI

Inchiodatrice con caricatore DX460

Leggere attentamente il manuale
d'istruzioni prima di mettere in funzione
|'attrezzo per la prima volta.

Conservare il manuale d'istruzioni sempre
insieme all’attrezzo.

Se affidato a terze persone, |’ attrezzo deve
sempre essere corredato dal manuale
d'istruzioni.

Parti costruttive 1

@Unitadi ritorno dei gas di scarico del pistone

1 Manicotto guida

= Cacassa

% Quida di scorrimento propulsore

& Tasto di sblocco della manopola regolatrice della
potenza

( Manopoladi regolazione della potenza

) Gilletto

+ Impugnatura

§ Tasto di sblocco dell'unita di ritorno del pistone

/ Fori di ventilazione

. Anelli del pistone

" PFistone*

$ Quidachiodo *

£ Tasto di sblocco guida chiodo

| Anello anmortizzatore *

i Caricatore”

Q Coperchio del caricatore

Wasto di sblocco del coperchio del caricatore

E Tasto di sblocco dd caricatore

R Indicatore del livello di caricamento

T Quida chiodo sostituibile

* Queste parti possono esssere sostituite dal'utilizzatore,
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1. Indicazioni di sicurezza

1.1 Indicazioni basilari di sicurezza

Citre dle misuredi sicurezza precauziondi contenute nei

singoli capitoli del presente manude distruzioni, | seguenti

punti devono essere sempre rigorosamente rispettati.

1.2 Usare solo cartucce Hilti o cartucce di qualita equi-
valente

L'uso di cartucce di qualita inferiore negli attrezz Hilti

puo provocare la formazione di polveri incombuste che

possono esplodere e causare gravi lesioni agli operato-

ri e alle persone vicine. Le cartucce devono ameno:

a) Avere conferma da parte del relativo produttore di
aver superato positivamente il collaudo conforme-
mente alla norma UEEN 16264

ANVERTENZA:

| Tutti i propulsori per inchiodatrici hanno superato i
test previsti da BN 16264.

| Leprove previste ddlanorma EN 16264 consistono
in test di sistema con specifiche combinazioni tra pro-
pulsori e attrezz, eseguiti da enti di certificazione.
Ladenominazione dell' attrezzo, il nome dell'ente cer-
tificatore e il numero del test di sistema sono stam-
pati sulla confezione del propulsore.

oppure
b) b} Il simbolo di conformita CE (obbligatorio nell'UE

a partire dal mese di luglio 2013)
Vedere campione della confezioneall'indirizzo:

o /dx-cartrid

1.3 Uso conforme allo scopo
Lattrezzo & progettato per il fissaggio professionde nel-
le costruzioni in cui chiodi, prigionieri filettati e chiodi
compositi sono guidati in cacestruzzo, acciaio e mura-
turadi cemento in blocchi.

1.4 Uso improprio

| Non & permessa alcuna manipolazione o modifica
al'attrezzo.

| L'attrezzo non dev'essere utilizzato in un ambiente
esplosivo o infiammabile, a meno che non sia apposi-
tamente certificato per tale uso.

| Per evitare il rischio di lesioni, usare solo dementi di
fissaggio, cartucce, accessori e ricambi originali Hilti o
di quditaequivdente.

| Csservarele disposizioni contenute nel manuale di
istruzioni per quanto riguarda il funzionamento, lacura
elamanutenzione.

| Nonindirizzare mai I'attrezzo verso se stessi o terz.
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I Non premere mai I'attrezzo contro le mani contro le
mani o dtre parti del corpo.

| Non applicare chiodi in materidi troppo duri o fragi-
li, quali ad es. vetro, marmo, plastica, bronzo, ottone,
rame, roccia naturde, materiale isolante, mattoni fora-
fi, lateriz in ceramica, lamiere sottili (<4 mm), ghisae
calcestruzzo poroso.

1.5 Status tecnologico

| Questo attrezzo & progettato secondo le piti recenti
tecnologie disponibili.

| Lattrezzo eil suo equipaggiamento accessorio pos-
sono diventare rischiosi se usati in modo non corretto,
da personale non addestrato oppure non come indicato.

\:

1.6 Allestimento e protezione del |uogo di lavoro

| Assicurarsi che 'areadi lavoro sia ben illuminata.

| Impiegare|'attrezzo solo in posti di lavoro ben aerati.
| Latrezzn deve essere utilizzato esdusivamante manud-
mente e senza|'ausilio di supporti meccanici.

| Bvitare di assumere posture anomale, Cercaredi lavo-
raresemprein una posizione stabile e di mantenerel'e-
quilibrio.

| Tenere dtre persone, in particolare i bambini, lon-
tano ddl'area di lavoro.

| Primadi utilizzare|'attrezzo, assicurarsi che nessu-
no si trovi dietro o sotto il punto di fissaggio.

| Tenerel'impugnatura asciutta, pulita e senza tracce
di olio o grasso.

1.7 Indicazioni generali di sicurezza

| Metterein funzione I'attrezzo solo come previsto e

in condizioni perfette,

| Usare lo stabilizzatore/protezione contro le scheg-

ge quando le applicazioni lo permettono.

| Seun propulsore & difettoso (si inceppa o non par-

te), procedere come segue:

1. Mantenere |'attrezzo premuto contro la superficie di
lavoro per 30 secondi.

2. Seil propulsore non funzionasse nuovamente, ritrar-
rel'attrezzo ddlla superficie di lavoro, facendo atten-
Zione a non dirigerlo verso se stessi o dtri.

3. Far avanzare manualmente la striscia di cartucce di
un propulsore. Usare le cartucce rimanenti sulla stri-
scia. Rimuovere la striscia di cartucce usate e smal-
tirla in modo che non possa venire riutilizzata o uti-
lizzata in modo scorretto.

| Se2o 3 propulsari non funzionassero in sequenza

(non producendo un rumore chiaramente udibile di

combustione oppure il chiodo penetra nel materiale

base insufficientemente) procedere nel modo seguente:

1. Interrompereimmediatamente I'utilizzo dell'attrezzo.

2. Scaricare e smontare |'attrezzo (vedere 8.3).

3. Verificare che venga utilizzata una corretta combi-
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nazione trala guida chiodo, il pistone el chio-
do/prigioniero (vedere cap.6.2).

4. Verificare lo stato di usura dell'anello ammortizza-
tore, del pistone e della guida chiodo / caricatore e
sostituire i pezzi se necessario (vederecap. 6.3 e
cap. 8.4.; per X-|Evedere cap. 8.5)

5. Pulire'attrezzo.

6. Non utilizzare |'attrezzo se il problema dovesse per-
sistere anche dopo aver seguito i suggerimenti pre-
cedentemente descritti. Se necessario fare control-
lare e riparare|'attrezzo presso il Centro Riparazio-
ni Hilti.

| Non tentare mai di estrarre un propulsore dalla stri-
scia del caricatore o dall’attrezzo,
| Tenerele braccia piegate durante il fissaggio (non
in posizione rigida).
| Non lasciare mai |'attrezzo carico incustodito.
| Primadi procedere dla pulizia, alla manutenzione o
alla sostituzione di parti, rimuovere sempre la carica
dall'attrezzo e fare lo stesso prima del magazzinaggio.
| Occorreriporre i propulsori e gli attrezz inutilizzati
lontano da umidita e da fonti eccessive di calore, L'att-
rezzo deve esseretrasportato eriposto in unavaligetta,
per evitare una messa in funzione non autorizzata.

1.8 Temperatura d'esercizio

| Non smontare I'attrezzo quando & ancora caldo.

| Non superare mai lamedia massimadi fissaggi all'o-
raraccomandata, atrimenti I'attrezzo potrebbe surri-
scaldarsi.

| Selastrisciadd propulsori dovesse cominciare afon-
dere, spegnere |'attrezzo immediatamente e attendere
chesi raffreddi.

1.9 Requisiti dell' utilizzatore

| Lattrezzo & stato cresto per I'uso professionde.

| Lamanutenzione, la cura ele riparazioni dell’ attrez-
2o vanno affidate esclusivamente a personale autoriz-
zao e addestrato, che deve essereinformato drcai rischi
connessi al'uso dello stesso.

| Procedere con cautela e non utilizzare I'attrezzo se
non si &completamente concentrati sul lavoro che si sta
eseguendo.

| Interrompere immediatamente il lavoro in caso di
malore,

© ¢ ©®

1.10 Equipaggiamento di protezione personale

| Durantel'utilizzo dell'attrezzo, |'operatore e le perso-
ne che si frovano nelle vicinanze devono indossare occhia-
i di protezione adeguati, elmetto protettivo e protezio-
ni acustiche.



2. Indicazioni di carattere generale

2.1 Indicazioni di pericolo

PERICOLO

Il termine PERICOLO & usato per attirare|'attenzione
verso situazioni potenziamente pericolose che potrebbero
causare gravi infortuni alle persone o addiritturala morte.
ATTENZONE

Il termine ATTENZIONE & usato per segnaare situazio-
ni potenzialmente pericolose che potrebbero causare
infortuni lievi dle persone o danni dl'equipaggiamento
o ad altre cose,

2.2 Simboli e segnali
Segnali di pericolo Simboli
Attenzione: Attenzione: . Leggerlele
pericolo pericolo ustioni istruzioni per
generico il funzionamento
primadsl'uso
Segnali di obbligo

1 I numeri si riferiscono dleillustrazioni. Queste si tro-
vano nel retro di copertina. Tenere questa pagina aperta
durante la lettura del manuale d'istruzioni.

In questo manuale d'istruzioni il termine "attrezzo” si
riferisce sempre all'inchiodatrice con caricatore DX 460.

Posizione dei dati identificativi sull’attrezzo

Le informazoni sul modello eil numero di matricola si
trovano sullatarghetta posta sull'dtrezzn. Riportare que-
sti dati sul manualed'istruzioni e farvi riferimento in
di richieste rivolte al referente Hilti o d Servizio Clienti.

Descrizione: DX460

Matricola:
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3. Descrizione

Lattrezzo é stato progettato per il fissaggio professio-
naleladdove chiodi, prigionieri filettati e chiodi compo-
sti siano guidati in calcestruzzn, acciaio e blocchi di ca-
cestruzzo aleggerito.

L attrezzo funziona secondo il principio ben collaudato
del pistone e non & quindi correlato ad attrezz ad dta
velocita. Il principio del pistone fornisce una sicurezza
di lavoro edi fissaggio ottimdi. L attrezzo funziona con
cartucce di calibro 6.8/11.

Il pistone ritorna dla posidoneinizide ei propulsori ven-
gono inseriti automaticamente nella camera di alimen-
tazione dalla pressione del gas proveniente dal propul-
sore esploso. Questo permette di fissarein modo velo-
ce ed economico con chiodi e prigionieri filettati. Luso
di un caricatore di chiodi aumenta notevolmente la velo-
citaela comoditadi fissaggio con la DX 460, soprat-
tutto qualora si eseguano molti fissaggi in serie di qua-
siasi tipo.

Come per tutti gli attrezz funzionanti a propulsori, I'at-
trezzo, il caricatore, il programma di fissaggio el pro-
grammade propulsori formano un™ unitatecnica’. Que-
sto significa che un fissaggio ottimale con questo siste-
maé ottenibile solamente utilizzando gli elementi di fis-
saggio ei propulsori cregti specificamente per 'attrez-
2o o prodotti di qualita equivadente. | consigli per il fis-
saggio e I'applicazione forniti da Hilti sono validi sola-
mente se viene rispettata questa condizione.

L'attrezzo & dotato di un sistemadi sicurezzaa 5 dispo-
sitivi, per la sicurezza dell'operatore e di coloro che si
trovano sul luogo di lavoro.

Il principio del pistone

E_[i 'r---*"'
P

4
Lenergia viene trasferita dalla carica del propulsoreal
pistone, la cui massa accelerataguidal'elemento di fis-
saggio nel materiale base. Poiché circail 95% dell'en-
ergiacinetica viene assorbita dd pistone, I'demento di
fissaggio entra nel materiale base ad una velocita di
meno di 100 m/sec ed in modo controllato. |l processo
di fissaggio termina quando il pistonefiniscelasua cor-
sa. Questo fasi che, se usato correttamente, I'attrezzo
renda virtualmente impossibile che un colpo attraversi
il materide da parte a parte, eventualita estremamente
pericolosa.

|l dispositivo di sicurezza contro |'azionamento invo-
lontario in caso di caduta (2] nasce dall'accoppiamento
del meccanismo di sparo con |'azionamento del grillet-
to. o impedisce che |'attrezzo venga azionato in
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di caduta su unasuperficie dura, a qualsiasi angolazio-
ne avvenga |l impatto.

Il dispositivo di sicurezzade grilletto [3] assicuracheil
propulsore non possa essere sparato semplicemente
premendo il grilletto. L attrezzo infatti puo fissare sola-
mente quando viene premuto contro la superficiedi lavo-
ro.

Il dispositivo di sicurezza della pressione da contatto [4]
rende necessario che |'dtrezzo sia premuto contro il pia-
no di lavoro con una certa forza, cosi che possaessere
azionato solo quando & completamente premuto con-
tro la superficie di lavoro come sopra descritto.

Inoltre, tutti gli attrezzi Hilti DX sono dotati di un dispo-
sitivo di sicurezza contro I'azionamento involontario
[5], Q& impedisce che I'atrezzo venga adionato seil gril-
letto viene premuto el'attrezzo viene premuto solo suc-
cessivamente contro la superficie di lavoro. Lattrezzo
pud essere azionato solo se & premuto correttamente
prima contro |a superficie di lavoro (1) e successiva-
mente viene premuto il grilletto (2)

4. Hementi di fissaggio, accessori ed cartucce

Programma fissaggi

Designazione d'ordine Applicazioni

XU Chiodi ad dtaresistenza con ampio spettro di applicazione per fissaggi su calcestruzzo
ad altaresistenza e accisio.

XxC Chiodi universdi per una grande varieta di fissaggi su calcestruzzo.

xS Chiodi standard per fissaggi efficienti sull'acciao.

X-CT Chiodi per cassaforme facilmente rimovibili per fissaggi temporanei.

XCR Chiodi in acciaio inossidabile per il fissaggio in ambiente umido o corrosivo.

XCP/ X-CF Chiodi specidi per costruzioni in legno su calcestruzzo,

DS Chiodi ad alte prestazioni per tutti i tipi di fissaggio sul calcestruzzo e sull'acciaio.

X-Fs Il fissaqgio idedle per posizionare casseforme

X-SW Fissanti con rondella flessibile per fissare fogli isolanti/ rivestimenti su cdcestruzzo e
acdiaio.

X-IE/ XI-FV Il chiodo idedle per il fissaggio di materidi isolanti su calcestruzzo, mattone pieno ed
acclalo.

R23/R36 Rondelle per chiodi Hilti: semplice fissaggio di guarnizioni per giunti, lamine/rivesti-
menti etravi su calcestruzzo e acciaio usando i porta rondelle X-460 WH23/36.

X-HS/ X-HS-W Sistema di sospensione con connessione tramite prigionieri.

X-OC/ X-CWN Clip di fissaggio per sospensioni con cavo d acciaio.

X-(D)B/ X-BJTC Aggancio con condotto metdlico per fissare condotti o condutture di cavi e tubi
isolanti (caldo o freddo) per impianti idraulici e di condizionamento.

X-B<B Fermo per fissare cavi dettrici a soffitto o sui muri (ordinatamente e piatti sulla
superficie d'appoggio).

X-BH Sostegno per fissare fasci di fili a soffitto o a parete.

XET Fssaggio candine plastiche (PVC) per cavi elettrici.

X-(EM/WI6/8 ... P8, Prigionieri con filetto W8, M8 o M6 per fissaggi rimovibili su cadcestruzzo o acciaio.
XM/W10... P10

X-DINH / DKH, Sistema di fissaggio omologato per cacestruzzo, con preforatura.

X-M6&/8H

Per ulteriore equipaggiamento contattare il Servizio Gienti Hilti
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Caricatore

MX72 Caricatore— Per fissaggi comodi e veloci

Quide chiodo

Denominazione d ordine Applicazioni

X-460-F8 Standard

X-460-F8N15 Cuidastretta 15 mm — Migliorata accessibilita

X-460-F8N10 Quidastretta 10 mm — Migliorata accessibilita

X-460-FBCW Per il fissaggio degli eementi X-CW.

X-460-F8S12 Guida chiodo per rondellein acciaio da 12 mm- vaori di estrazione pidl elevati

X-460-F8SS CGuidaantirottura per prigionieri da8 mm

X-460-F10 Quida per fissare prigionieri M10/W10

X-460-F10SS Guida antirottura per prigionieri da 10 mm

X-460-HAEL Per guidare i chiodi XI-FV e X-IE nei fissaggi di materide isolante fino a 140 mm

X-A60-AEXL Per guidare i chiodi XI-FV e X-IE nei fissaggi di materide isolante fino a 200 mm

Accessori

Denominazione d ordine Applicadoni

X-SG8 Carter per guida chiodo standard X460-F8

X-460-SGMIX Carter per X- 460-MX72

X-460-STAB Per laguida chiodo %-460-F10

X-A460-TIEL Termindedi ricambio per |a guida chiodo dell' X-460-AE-L (25-140 mm)

XAB0-TIEXL Termindedi ricambio per |la guida chiodo dell’X-460-FIE-XL (25-200 mm)

X-BF adattatore Adattatore X-EF per posizionare |'attrezzo perpendicolarmente alla superficie di lavoro
eper ridurrelacreazione di schegge di cemento duranteil fissaggio di X- B<Be
X-ECH (solo con laguida chiodo X-460-F8)

X-460-B Anelo ammortizzatore di gomma — protegge la guida chiodo in caso |'attrezzo venga
utilizzato in maniera non corretta

X-460-WH23/36 Porta rondelle — Per fissare rondelle di accisio da23 e 36 mm con il caricatore.
Il porta rondelle pud essere montato sul caricatore.

X-PT 460 Astadi prolunga— Sistemadi prolunga per varie applicazioni a soffitto.

Pistoni

Denominazdone dordine Applicagioni

X-460-P8 Pistone standard

X-460-PBW Pistone speciale con punta rastremata per chiodi araso nel legno

X-460-P10 Pistone da 10 mm — Per il fissaggio di prigionieri M10/AV10

X-460-PIEL Pistone per utilizzare i fissanti daisolamento X-1E con I'impiego della guida chiodo
X460 AE-L per materidi isolanti di spessore 25-140 mm

X-460-PIEXL Pistone per utilizzare i fissanti daisolamento X-1E con |'impiego della guida chiodo
X-460 HE-XL per materidi isolanti di spessore 25-200 mm

X-460-Prwik Pistone per I'inserimento dei prigionieri consentiti con I'ausilio di DX-Kwik
(con preforatura).

Cartucce

Denominazione d ordine Codice colore Grado di potenza

6.8/11 M verde verde basso

6.8/11 M gidlo gidlo medio

6.8/11 M rosso rosso pesante

6.8/11 M nero nero extra pesante

Set per lapulizia

ray D apiat arotonda grande, sj la rotonda piccola, raschietto lire.
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5. Dati tecnici

DX 460
Peso 3.25kg (7.16Ib),

3.51 kg (7.78 Ib) con caricatore
Lunghezza attrezzo 458 mm (18.03"),

475 mm (18.7") con caricatore
Lunghezza chiodi Massimo 72 mm (27/¢")
Massimo numero raccomandato di fissaggi per ora 700/h

Cartucce

6,8/11 M (cal. 27 corto) verde, giallo, rosso e nero.

Regolazione potenza

4 livelli di potenza propulsore, manopola di regolazio-
ne con funzione di bloccaggio

Caricatore MX 72

Peso 0.653 kg (1.44 Ib)
Lunghezza chiodi Massimo 72 mm (27" )
Capacita de caricatore Massimo 13 chiodi

Hilti si riserva il diritto di variare dati tecnid.

6. Messa infunzione

¥,

I Ispezione dell’ attrezzo

| Assicurarsi che non ci sia una striscia di propulsori
nell'attrezzo e nel caso fosse presente, rimuoverlaa
mano.

| Controllare regolarmente che tutte le parti esterne del-
|"attrezzo non siano danneggiate ed assicurarsi che tut-
ti i comandi funzionino correttamente. Non metterein
funzione I'attrezzo se acune parti risultassero danneg-
giate o i comandi non funzionassero adeguatamente. Se
necessario, far riparare|'attrezzo presso il Centro Ripa-
razioni Hilti.

| Controllare I'usura dell'anello ammortizzatore e del
pistone (vedere Cap. 8. Qurae manutenzione”).

6.2 Scegliere la guida chiodo, il pistone eil fissaggio
adatti

L'utilizzo di una combinazione non corretta pud provo-
carelesioni. Inoltre potrebbe danneggiare|' attrezzo elo
pregiudicare la quditadel fissaggio. (vedere Panorami-
cariportata nell' ultima pagina)
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[“TZ] conversione da attrezzo per fissaggio singolo

ad attrezzo a caricatore (cambiando la guida chiodo)

1. Accertarsi che non vi siano propulsori o chiodi cari-
cati nell'attrezzo. Rimuovere |a striscia di propulsori
spingendola verso I'alto fuori ddl'attrezzo e rimuo-
verei chiodi dalla guida chiodo/ caricatore.

2. Premere il pulsante di rilascio sul lato dellaguida
chiodo.

3. Svitare laguida chiodo.

4. Controllare lo stato di usura dell’anello ammortizza
tore e del pistone (vedere cap. 8 "Cura e manuten-
zione”).

5. Inserireil pistone nell’attrezzo fino in fondo.

6. Inserire I'anello anmortizzatore sul caricatore fino a
raggiungere la posizione corretta (finché scatta).

7. Premereil caricatore con forza sull'unita di ritorno del
pistone.

8. Awitareil caricatore sull' attrezzo finché si innesta.



7. Funzionamento

ATTENZICNE

n |l materide base potrebbe frantu-
marsi quando un demento di fis-
saggio vieneinserito o frammen-
ti dellastrisciadi cartucce potreb-
bero schizzare via

n Eventuali schegge potrebbero
causareferite d corpo o agli occhi.

n Indossaregli occhidi protettivi e
un casco protettivo (sial’'opera-
torechetera).

Direttive per una qualita ottimale del fissaggio
NOTA
Le seguenti raccomandazioni d'uso devono essere sem-
prerispettate. Per informazoni piti specifiche fare rife-
rimento d manuae "Tecnologia del fissaggio” Hilti, dispo-
nibile tramite il Servizio Clienti Hilti.
Distanze minime
Fissaggio su acciaio

B A

-
h

A=minimadistarzada bordi =15 mm (%)
B =minimo interasse =20 mm (*")
C=mini oredd materiale base =4 mm ("=")

ATTENZICNE

n |l chiodo/prigioniero & guidato da
un propulsore che viene aziona-
to.

n Un rumore troppo forte potreb-
be arrecare danno dle orecchie.

n Indossare protezioni acustiche
(sial'operatore che tera).

PERICOLO

n Lattrezzo potrebbe essere pron-
to afissare se premuto contro
una parte del corpo (per es. le
mani).

Questo potrebbe far si che un
chiodo penetri in una parte del
cOorpo.

Non premere mai la bocca del-
I'attrezzo contro il corpo.

PERICOLO

In dcuni casi, & possibile far fun-
zionare |'inchiodatrice forzando
|a procedura di sicurezza attra-
verso la pressione manude del-
laguida chiodo.

Se|'attrezzo & forzato in questa
posizione é quindi possibile I'a-
Zionamento dell'inchiodatrice eil
conseguente fissaggio acciden-
tale su una parte del corpo.

Per questo motivo non provare
mai aspingereil caricatoreelola
guida chiodo utilizzando le mani.

Fissaggio su calcestruzzo

A= minima distanza da bordi =70 mm (2%
B =minimo interasse =80 mm {3'4")
C=minimo spessore del materidle base =100 mm (47)

Profondita di penetrazione
(per esempi einformazioni specifiche vedereil manuale
Hilti Fastening Technology)

:.- s = -,» . "v‘-

c".““\ C"."

L_EF_J e —

Lunghezza del chiodo  Lunghezza del chiodo per cal cestruzan:
per acciaio: Profondita di pmarawma (ET):
Profondita di 22 mm (27 max.), (7 (1" max.)

penetrazione (ET).
122 2mm, ("2 ')

Hemento X-IE
(calcestruzzo, acciaio, dtn maendl adatn —vedere5.3)
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L—
Sutum i materiali base, lalunghezza del chiodo (L) corrisponde allo spessore
clante ().
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(™ aricamento dell’inchiodatrice per fissaggi

singoli

1. Inserire I'elemento di fissaggio (dalla testa) finche
larondella non & ben fissa nell'attrezzo.

2. Caricare |la strisciadi propulsori (prima la parte
terminale stretta) inserendola nel fondo dell'impu-
gnaturafino ache e afilo. Se la striscia e stata par-
Zialmente utilizzata, spingerlafinché un propulsore
carico € in posizione. (L'ultimo numero, visibile sul
retro del propulsore, indica quale propulsore & in
posizione).

17 Regolazione della potenza di fissaggio

Seledionarelaforzade propulsore e l'impostazione del-

|la potenza a seconda dell' applicazione. Se non edispo-

nibile acun vaore empirico, cominciare alavorare sem-
pre con la minima potenza:

1. Premereil tasto di sblocco.

2. Grarelamanopola di regolazione potenzasu 1.

3. Inserire un chiodo.

4. Seil chiodo non penetra a sufficienza nel materiale:
aumentare la potenza mediante regolazione della poter+
zadella boccoladi regolazione. Bventudmente utiliz-
zare un propulsore pit potente.

I Fissaggio con |'inchiodatrice per fissaggi

singoli.

1. Premere |'attrezzo con forza contro la superficie di
lavoro perpendicolarmente.

2. Azionare|'attrezzo premendo il grilletto.

ATTENZIONE

| Non tentare mai di inserire un fissaggio in un foro
gia esistente fuorche quando raccomandato da Hilti,
per esempio utilizzando il sistema DX Kwik.

| Non provare mai a inserire due volte lo stesso ele-
mento di fissaggio.

| Non superare mai il numero massimo raccoman-
dato di fissaggi.

[T Ricarica dell'inchiodatrice per fissaggi singo-
li.

Accertarsi che non vi siano propulsori o chiodi/prigio-
nieri caricati ndll'attrezzo. Rimuovere |a strisciadi pro-
pulsori spingendola fuori dall'attrezzo verso l'alto e
rimuovere il chiodo/prigioniero dalla guida chiodo.

9l Montaggio del caricatore

1. Sbloccare il coperchio del caricatore premendo il
tasto di sblocco.

2. Tirare il coperchio del caricatore verso il basso fin-
ché & possibile.

3. Inserire una nuova strisciadi chiodi nel caricatore.

4. Spingere il coperchio del caricatore finché non si
sente lo scatto di chiusura.

5. Caricarela striscia di propulsori (prima la parte ter-
minale pill stretta) premendola nell impugnatura da
basso finché e afilo. Se la striscia & stata parzial-
mente utilizzata, spingerlafinché un propulsore cari-
co ein posizione. (L ultimo numero, visibile sul retro
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del propulsore, indica quale propulsore & in posi-
zZione).
Quando l'indicatore segna rosso, o parzidmente ros-
s0, ci sono a massimo 3 chiodi nel caricatore; a que-
sto punto & necessario inserire una nuova strisciada
10 chiodi.

Qi sono pitl di 3 chiodi C sono 3 chiodi o meno

nel caricatore nel caricatore; si pud
inserireun caricatore da
10 chiodi.

ATTENZIONE

| Tutti i chiodi nel caricatore devono essere della stes-
salunghezza.

| Fissaggio con il caricatore

1. Premere|'attrezzo con forza perpendicolarmente ala
superficie di lavoro.

2. Azionare |'attrezzo premendo il grilletto.

ATTENZIONE

| Non tentare mai di inserire un fissaggio in un foro gia
esistente fuorché quando raccomandato da Hilti, per
esempio utilizzando il sistema DX Kwik.

| Non provare mai ainserire due volte lo stesso ele-
mento di fissaggio.

| Non superare mai il numero massimo raccomanda-
to di fissaggi.

CTT Rimuovere il caricatore

1. Accertarsi che non ci siauna striscia di propulsori
ndl'attrezzo, in caso contrario, rimuoverla tirandola
verso |'dto.

2. Sbloccareil coperchio dd caricatore premendo il tasto
di sblocco.

3. Tirare il coperchio del caricatore verso il basso finché
e possibile.

4, Accertarsi che non ci siaunastrisciadi chiodi nel cari-
catore.

5. Spingere il coperchio del caricatore verso I'alto fin-
ché non si sente lo scatto di chiusura.

Caricare la striscia di propulsori (prima la parte
terminale stretta) inserendola nel fondo dell'impugna-
tura fino a che e afilo. Sela striscia & stata parzial-
mente utilizzata, spingerla finché un propulsore cari-
co ein posizione. (L ultimo numero, visibile sul retro
del propulsore, indica quale propulsore & in posizio-
ne).



Spingere il chiodo X-IE dentro la parte frontale della
guida chiodo della DX 460 |IE finche non si blocca.

Premere |'attrezzo contro il materide isolante mante-
nendo un'angolazione corretta ed in modo cheil chio-
do X-|E venga fissato nel materiale isolante allineato
alla superficie.

Fissare il chiodo premendo il grilletto.

Tirare |'attrezzo fuori dal chiodo X-IE mantenendo la
corretta angolazione.

8. Cura e manutenzione

Duranteil regolare utilizzo dell' attrezzo e a seconda del
tipo di attrezzo, i componenti rilevanti per il funziona-
mento sono soggetti ad imbrattamento e usura. Per
un funzionamento conforme e sicuro ddl'attrezzo, effet-
tuare regolarmente ispezioni e interventi di manuten-
zZione € una premessa irrinunciabile. Si consigliadi puli-
re|'attrezzo e di eseguire un controllo del pistone e del
tampone perlomeno una volta alla settimana in caso
di uso intensivo, ma comunque al piti tardi dopo 10.000
colpi!

8.1 Cura dell’attrezzo

Il rivestimento esterno dell'attrezzo & costruito in pla-
stica antiurto e una parte dell'impugnatura & in gom-
ma sintetica. | fori di ventilazione non devono essere
mai ostruiti e vanno tenuti sempre puliti. Fare in modo
che niente penetri all'interno dell' attrezzo e provvede-
re regolarmente alla pulizia delle parti esterne con un
panno leggermente umido. Non usare spray o sistemi
di pulizia a vapore.

8.2 Manutenzione

Controllare regolarmente che tutte le parti esterne del-
|'attrezzo non siano danneggiate ed assicurarsi che
tutti i comandi funzionino correttamente. Non mette-
rein funzione I'attrezzo se alcune parti risultassero

PERICOLO

n Lattrezzo pud scadarsi durante
il funzionamento, fare attenzione
al pericolo di ustioni alle mani.

n Non smontare md I'atrezzo quan-
do é ancora caldo, maattendere
che si raffreddi.
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danneggiate o i comandi non funzionassero adegua-

tamente. Se necessario, far riparare |'attrezzo presso

il Centro Riparazioni Hilti.

Riparazione dell’attrezzo

L'attrezzo deve essere sottoposto a manutenzione se:

1.1l propulsore si inceppa

2. La potenza di fissaggio e insufficiente

3. Sesi nota che:

| Lapressione del contatto aumenta

| Laresistenza del grilletto aumenta

| Diventadifficile regolare la potenza (la manopola
edura)

| Lastrisciadi propulsori si rimuove con difficolta.

ATTENZIONE durante |a pulizia dell’ attrezzo:
| Non utilizzare mai grasso per lalubrificazione/manu-
tenzione dell'attrezzo. Questo potrebbe compromet-

tereil corretto funZonamento dell'attrezzo. Utilizzate

solo lo spray Hilti o uno spray di qualita equivaente.

| Le polveri emanate dal DX contengono sostanze che

potrebbero danneggiare gravemente |a salute.

— Bvitare di inalare le polveri durante la pulizia dell'at-
trezzo

— Non tenere cibo nélle vicinanze dell'attrezzo duran-
telapuiiza

— Lavarsi le mani dopo aver pulito |'attrezzo

[T Smontaggio dell'atirezzo

1. Accertarsi che non vi siano propulsori o chiodi/pri-
gionieri caricati nell’attrezzo. Rimuovere la striscia
di propulsori spingendola verso |'alto fuori dall’at-
trezzo e rimuovereil chiodo/prigioniero ddla guida
chiodo.

2. Premere lo sbhloccaggio laterde collocato sullaguida
chiodi.

3. Svitare laguida chiodo/caricatore.

4, Rimuovere I'anello ammortizzatore ddlla guida chio-
do/caricatore.

5. Rimuovere il pistone.

[T Gontrollo dello stato di usura dell’ anello ammor-
tizzatore e del pistone

Sostituire I'andlo ammortizzatore se:

| I'anello metallico & allentato o rotto

| I'anello non aderisce piti alla guida chiodo

| si nota un’eccessiva usura sotto |'anello metdlico.
Sostituire il pistone se:

| erotto

| la punta & molto consumata (per es. si e staccato
un segmento a90°)

| gli anelli del pistone sono rotti o mancanti

| & piegato (verificare facendolo rotolare su un piano)

NOTA
| Non usare pistoni usurati e non apportare modifi-
che o molare i pistoni.

[T controllare o stato di usura della guida chiodo
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La parte frontale delle guide chiodo X-460-FIEe
X-460-FEL vanno sostituite nel caso in cui la sezio-
ne tubolare risulti danneggiata (ad esempio piegata,
dilatata o incrinata). Per istruzioni su come sostituir-
|a, fareriferimento a capitoli 6.3e8.5
1. Accertarsi che non vi siano propulsori o chiodi/pri-
gionieri caricati nell’attrezzo. Rimuovere |a striscia
di propulsori spingendola verso |'alto fuori ddl'at-
trezzo e rimuovere il chiodo/prigioniero dalla gui-
da chiodo.
2. Premere il pulsante di rilascio sul lato dellaguida
chiodo.
3. Svitarela guida chiodo.
4. Verificare sel'anello ammortizzatore e il pistone
necessitano di sostituzione (vedere dettagli nel cap.
8)
5. Tirare |'anello mobile verso il basso quindi svitare
e rimuovereil dado di serraggio.
6. Sostituire |a parte frontae della guida chiodo.
7. Tirare |'anello mobile verso il basso quindi avvita-
re il dado di serraggio.
8. Spingere il pistone nell’attrezzo finche non si fer-
ma.
9. Posizionare |'anello ammortizzatore dentro la gui-
da chiodo fino al completo aggancio.
10. Spingere fermamente |la guida chiodo nell'attrezzo.
11. Awvitare la guida chiodo finché si aggancia.

(I Tpulizia degli anelli del pistone

1. Pulire gli anelli dei pistoni con una spazzola piatta,
fino a quando non abbiano una buonalliberta di movi-
mento.

2. Spruzzarli leggermente con lo spray Hilti DX.

("I pulizia della filettatura della

guida chiodo/caricatore

1. Rulire il filetto con la spazzola piatta

2. Spruzzarli leggermente con lo spray Hilti DX.

[“I-] Smontare I'unita di ritorno del pistone

1. Premere il tasto di sblocco dalla parte dell'impu-
gnatura.

2. Svitare l'unita di ritorno del pistone.

[("T"] Pulizia dell’unita di ritorno del pistone

1. Rulire lo scatto con la spazzola piatta

2. Pulire |a parte terminale frontale con la spazzola
piatta

3. Usare |la spazzola rotonda piccola per pulirei due
fori sul lato terminale

4. Spruzzarli leggermente con lo spray Hilti DX

(717 pulizia dell'interno dell’alloggiamento

1. Usare la spazzola piatta grande per pulire l'interno
dellacustodia

2. Spruzzarlo leggermente con lo spray Hilti DX.

("I™] pulizia della guida di scorrimento della stri-
scia di propulsori.
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Usareil raschietto in dotazione per pulire le guide destra
e sinistra di scorrimento della striscia di propulsori. Il
coperchio del cuscinetto deve essere sollevato leg-
germente per facilitare la pulizia.

[7T2] spruzzare leggermente la manopola per la
regol azione della potenza con lo spray Hilti DX.

[ZI%] Inserire I'unita di ritorno del pistone

1. Allineare|e frecce sulla custodia e sull'unita di ritor-
no dei gas di scarico del pistone.

2. Spingere|'unita di ritorno del pistone nella custodia
finché eafilo.

3. Awvitare |'unita di ritorno del pistone sull'attrezzo
finché si innesta.

[CIE] Montare I attrezzo

1. Inserireil pistone nell'attrezzo finche non si blocca.

2. Premere|'anello ammortizzatore sulla guida chio-
do/ caricatore finché scatta in posizione.

3. Premere la guida chiodo/caricatore con forza sull'u-
nitadi ritorno del pistone.

4. Avvitare |la guida di ritorno del pistone/caricatore
sull'attrezzo finché si innesta.

8.15 Verifiche a seguito di lavori di pulizia, curae
manutenzione

Dopo aver effettuato la cura ela manutenzione dell’ at-
trezzo, verificare che tutte le protezioni e i dispositivi
di sicurezza funzionino correttamente.

NOTE

L'uso di lubrificanti diversi dallo spray Hilti puo dan-
neggiare parti in gomma, specidmente'anello ammor-
tizzatore.



9. Problemi e soluzioni

[Ffars i

Il pistone & bloccato nel rnateride]
base

Il propul sore non viene

trasportato / mancato

avanzamento

Non si riesce a sparare il
propulsore

La striscia di propulsori fonde
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Il propul sore fuoriesce dalla
striscia

= |
el

L'operatore nota:

—aumento pressione di contatto

—aumento resistenza del grilletto

—manopol a della potenza dura da
regolare

—nastro propul sori difficile da
rimuovere

Diversa profondita di

Mancato scoppiol/inceppamento:
il chiodo & guidato solo parzial-

II pistone & bloccato nella sua n Pr

guida/unita di ritorno e non pud
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n di cusci

" nalunitadi itorno del pistone




| Problema

L'unita di ritorno del pistone &
]

o i -
ol
R S

Fissaggio* avuoto™:

il propul sore a stato azionato ma
il chiodo

non e stato

fissato

Non e possibile azionare il
grilletto

Il pistone e bloccato nella guida
dei chiodi del caricatore

La guida del chiodo del caricatord n Caricatore dan
Bt e ;
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Il chiodo penetra troppo in profon- n Chiodotroppo corto
dita

Il chiodo si piega

A% *
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| Problema |

La testa del chiodo & danneggiata

Il chiodo non penetra
la superficie

e\

Il chiodo non fa presa nel
materiale base

Il chiodo si rompe

Il chiodo penetra da parte a parte
il materiale fissato (lamiera
metallica)
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| Problema |

La testa del chiodo & danneggiata

n Utilizo pistone errato

n Pistone usurato

10. Smaltimento

Qi attrezzi Hilti sono in gran parte realizzati con materiali riciclabili; condizione essenzide per il riciclaggio e chei
materiai vengano accuratamente separati. In molte nazioni, Hilti si & gia organizzata per provvedere al ritiro del-
|'attrezzo e procedere d riciclaggio. Per informazioni ariguardo, rivolgersi d Servizio Qienti oppure d vostro refe-
rente Hilti. Nel caso in cui si voglia provwedere personalmente d riciclaggio, procedere come indicato di seguito:
smontare I'apparecchio finche & possibile farlo senza |'utilizzo di chiavi o attrezz specidi e smdtire le singole parti.

Separare |e singole parti come segue:

Componente Materiale principale Smaltimento

Qustodia Plastica Ricidaggio plastica
Rivestimento esterno Plastica’Gommasintetica  Riciclaggio plastica
Viti,piccoli pezzi Acciaio Rottami metdlici

Strisce propulsori usate  Plastica/Accisio Secondo le disposizioni locali
70
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11. Garanzia del costruttore per gli attrezz

Hilti garantisce che|'attrezzo fornito e esente da difet-
ti di materiale e di produzione. Questa garanzia e vai-
daa condizione che ' attrezzo venga correttamente uti-
lizzato e manipolato in conformita d manude d'istru-
Zioni Hilti, che venga curato e pulito e che |'unita tec-
nica venga salvaguardata, cioe vengano utilizzati per
|'attrezzo esclusivamente materiale di consumo, acces-
sori e ricambi originali Hilti oppure altri prodotti di pari
qualita

Lagaranzasi limitarigorosamente dlariparazione gra-
tuita o alla sostituzione delle parti difettose per I'intera
duratadell'attrezzn. Le parti sottoposte anormale usu-
ranon rientrano nei termini della presente garanzia.

Si esdludono ulteriori rivendicazioni, se non diver-
samente disposto da vincolanti prescrizioni nazio-
nali. In particolare Hilti non si assume alcuna respon-

sabilita per eventuali difetti o danni accidentali o
consequenziali diretti o indiretti, perdite o costi rela-
tivi alla possibilita/impossibilita d'impiego dell'at-
trezzo per qualsivoglia ragione. Si escludono espres-
samente tacite garanzie per |'impiego o l'idoneita
per un particolare scopo.

Per riparazioni o sostituzioni dell'attrezzo o di singoli
componenti e subito dopo aver rilevato qualsivoglia
danno o difetto, & necessario contattare il Servizio Qien-
ti Hilti, Hilti Italia SpA provvedera d ritiro dello stesso,
amezzo corriere.

CQuesti sono i soli ed unici obblighi in materia di garan-
Zia che Hilti & tenuta arispettare; quanto sopra annul-
la e sostituisce tutte le dichiarazioni precedenti /o con-
temporanee alla presente, nonché altri accordi scritti
e/o verbali relativi ala garanzia.

12. Dichiarazione di conformita CE (originale)

Descrizione: Inchiodatrice con caricatore
Descrizione tipo: DX 460
Anno di costruzione: 2001

Sotto nostra unica responsabilita, dichiariamo che que-
sto prodotto e stato redizzato in conformita ale seguen-
ti direttive e norme: 2006/42/CE, 2011/65/8U.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

A A SN L — | -
A L AT - x : -

Il::-'+ .”‘f M ﬁ -{j' f,-‘
Norbert Wohlwend Tassilo Deinzer
Head of Cuality & Proossses Management  Head BU Measuring Systems
BU Direct Fastening BUMessuring Systems
o8/2012 o8/2mz2

Docurrentazione tecnica presso
Hilti Entwicklungsgeselischaft mbH

13. Marcatura CIP

Per gli Stati membri CI.P, ad eccezione dello spazio giu-
ridico UEed BFTA, vale quanto segue:

'atrezzo Hilti DX 460 & omologatoin base d tipo costrut-
tivo e controllato a sistema. Per questo motivo, I'attrezzo
& prowvisto del contrassegno di certificazione, di forma
quadrata, con il numero di omologazione registrato S
812. In questo modo Hilti garantisce la conformita del-
|"attrezzo con il modello omologato.
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In caso si rilevino difetti inammissibili durante ' utilizzo
dell' attrezzo, questi dovranno essere segndati all'ente
omologatore (PTB, Braunschweig), nonché ala Com-
missione Internazionale Permanente CI.P. (Standige
Internationale Kommission, Avenue de la Renaissan-
ce 30, B-1000 Bruxelles, Belgio).
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14. Salute dell'operatore e sicurezza

Informazoni sulla rumorosita

Inchiodatrice a propul sore

Tipo: DX 460

Modello: Serie

Cdlibro: 6.8/11 nero

Impostazione della potenza: 2

Applicazione: Hssaggio di legno da 24 mm su cacestruzzo (C40)
con X-U47P8

Valori dichiarati di rumorosita misurati ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CEin combinazione con
EDIN BN 15895

Livello di potenza sonora: Ly, 15’ 105 dB(A)
Livello di pressione sonora sul posto di lavoro: Lo 15° 101 dB(A)
Livello di pressione acustica d'emissione: Lo pes’  133dB(C)

Condizioni di esercizio e installazione:

Instalazione e uso del bullonatore secondo EDIN BN 15895-1 nell'ambiente di prova poco riflettente dell' adenda
Muller-BBM GmbH. Le condizioni dell' ambiente di prova sono conformi a DIN BN 1SO 3745.

Procedura della prova:

Procedura su superficie avvolgente dl' aperto con fondo riflettente ai sensi di EDIN BN 15895, DIN BN 1SO 3745
eDINENISO11201.

OSSERVAZIONE le emissioni sonore misurate e la relativa incertezza di misura rappresentano il limite superiore
dei valori di riferimento della rumorosita stimati per le misurazioni.

Da condizioni di lavoro diverse possono derivare differenti valori di emissione.

'+2dB(A)

+2dB(A)

+2dB(C)

Vibrazioni
Il valore di vibrazioni complessivo fissato secondo 2006/42/EC non superai 2,5 m/s”.

Per ulteriori informazioni in merito ala salute dell' operatore e dla sicurezza é possibile consultare la pagina
Internet Hilti www.hilti.com/hse
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B. REQUISITI OPERATIVI DEL PERSONALE
OPERANTE CON LA PIATTAFORMA

B.1. REQUISITI OPERATIVI PER L'UTENTE

Le informazioni contenute in questo mamelk devono essere supportate da una buona conduzione
dei lvori e dalk applicazione di solidi principi di sicurezza, addestramento, spezione, montaggio,
mamenzione, apphicazione ¢ fimzionamento, coerenti con nti i dati disponibili rebtivi ai
parametri di utilizzo voluto e all'ambiente preso in considerazione.

Dato che T'utente ha un controllo diretto sul fimzionamento del Ponteggio Autosollevante PA100 e
sulle sue applicazioni, é responsabilita sua e del suo staff verificare che queste siano confonmi ai
necessari requisiti di sicurezza. Eventuali decisioni sull'uso e sul fimzionamento del Ponteggio
Autosollevante devono sempre essere prese considerando che b macchina deve trasportare delle
persone k cud sicurezza dipende da tali decisioni

B.1.1. ADDESTRAMENTO ALL'USO E ALLA MANUTENZIONE

L utente deve addestrare il suo staff di manutenzione all'spezione, montaggio e nanuenzione del
Ponteggio Autosollevante in accordo con ke sezioni di questo mammle reltive all'istnezione ¢ con
ke raccomandazioni del costruttore.

B.1.2. ADDESTRAMENTO DELL'OPERATORE.

Ogni qualvolfa un utente diriga od autorizzi un individuo alla conduzione di un Ponteggio
Autosollevante, € sua responsabilita assicurarsi che tale individuo sia stato istruito in accordo con i
requisiti e lencati nelle sezioni di questo mamuale relative alla istruzione e con k istruzioni di lavoro
impartite dall’utente stesso.

B.1.3. ADDESTRAMENTO AL MODELLO SPECIFICO DIPIATTAFORMA
L'utente ¢ responsabik dell'addestramento dell’operatore all'ufilizzo del modello di Ponteggio
Autosollevante che dowra utilizzare. Tale addestramento deve avvenire in un’area libera da ogni
ostruzione, sotto la direzione di una persona qualificata e per un periodo di tempo sufficiente a
determinare che la persona preparata dimostri profiffo nella conoscenza e nell’utilizzo del
Ponteggio Autosollevante. Solo personale propriamente preparato ed autorizzato deve avere il
permesso di usare il Ponteggio Autosollevante.

B.1.4. PRIMA DELL'UTILIZZO

Prima di auforizzare un operatore ad usare un Ponteggio Autosolkevante, I'utente deve assicurarsi
che Toperatore:

a) sia sfato preparato da una persona qualificata sugh scopi e fimzionidiogni controllo

b) abbia ktto e capito il presente manualk di istruzione e le regole di sicurezza impartite
dall"utente.

c) abbia capito, kggendo o mediante ke spiegazioni di una persona qualificata, tutte ke
avvertenze e le istruzioni previste per il corretto e sicuro fimzionamento del Ponteggio
Autosolevante.

d) abbia realizzato che gh scopi per i quali il Ponteggio Autosollevante deve essere usato
rientrano tra k possibili applicazioni definite dal costruttore.



B.2. REQUISITI OPERATIVI DELL'OPERATORE.

Le informazioni contenute in questo manual di istruzione devono essere supportate da buon
giudizio, da opportuni controllidisicurezza e cautela nella vahutazione di ogni sifuazione.

Poiché T operatore ha il controllo diretto del Ponteggio Autosollevante. la conformita ai requisiti di
sicurezza in quest’area ¢ di responsabilita dell’operatore. L’operatore deve prendere decisioni
sulluso ed il finzionamento del Ponteggio Autosollevante considerando il fatto che la sua
sicurezza personale. come quella del personale operante sulla piattaforma ed intorno ad essa, sono
dipendentidalle sue decisioni

B.2.1. MANUALE DI ISTRUZIONE

L’operatore deve sapere che il presente manuale di istruzione si trova sul Ponteggio Autosollevante
e dewe essere a conoscenza del punto di collocazione esatto. L operatore deve avere confidenza con
il manuale posto sul Ponteggio Autosollevante e deve consultarlo ogni qualvolta si presentino dubbi
o domande riguardo alsicuro e corretto uso del Ponteggio Autosollevante.

B.2.2. ADDESTRAMENTO

L’operatore deve essere stato addestrato o su uno stesso modello di un Ponteggio Autosollevante o
suuno avente caratteristiche di utilizzo e controlli conformia quello che deve essere usato durante
il lavoro. L’operatore deve operare sul Ponteggio Autosollevante in un’area libera da ogni
ostruzione sotto 1a direzione della persona qualificata per un tempo sufficiente a determinare che I
persona addestrata dimostri profitto nella conoscenza e nelleffettivo utilizzo del Ponteggio
Autosollevante. Solo personale propriamente preparato ed autorizzato deve avere il permesso di
utilizzare il Ponteggio Autosollevante.

B.2.3. PRIMA DELL'UTILEZZO
Prima di essere autorizzato ad utilizzare il Ponteggio Autosollevante, T'operatore deve:
a) essere stato istruito da una persona qualificata sullo scopo e ke fimzioni di ognuno dei
controlli

b) aver ketto e capito k istruzioni per il corretto utilizzo del ponteggio autosollevante e k
regok di sicurezza, o essere stato addestrato da una persona qualificata sui contenuti del
manuale di istruzione e sulle suddette regolke;

c) aver capito dalla kettura o tramite ke spiegazioni di una persona qualificata tutte ke
avvertenze e ke istruzioni poste mediante targhe e tabelle sul PonteggioA utosolle vante.
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C. DESCRIZIONE DELLA MACCHINA

La seguente descrizione introduce 1 vari componenti utilizzati nel ponteggio autosolle vante modello
PA100. Per ke informazioni specifiche sulle procedure operative si rimanda a quanto di seguito
contenuto in questo manuale.

I1 ponteggio autosollevante PA100 trova applicazione:
nei lavori di costrnuzione tradizionali: riparazione delle pareti posizionamento di nuovi
rivestimenti ed esecuzione di tamponamenti in mattont;
nelle costruzioni industriali e prefabbricate: disposizione e fissaggio di pannellature
protettive e di giunti di sigillo;
nei lavori di ristrutturazione : rifacimento facciate, tetti gronde, protezioni anti pioggia o
sostituzioni di finestre;
nei lavori di finitura: installazioni di materiale isolante o decorativo, messa in opera di
finestre e balaustre.

I1 ponteggio autosollevante PA100 ¢ concepito per dare all'utilizzatore iseguenti vantaggi:

trasportare persone, materiali ed attrezzatura da lavoro, in maniera sicura, efficiente ed
economica;

consentire una comoda posizione di lavoro;

« essere facilmente montabile e smontabile da due sok persone;
essere sicuro durante il fimzionamento, il montaggio ¢ lo smontaggio e 1’ eventuake
traslazione in cantiere;

. essere conforme a tutte ke specifiche regolamentazioni internazionali esistenti per questa
tipologia di macchina.

C.1. SIGLA DI IDENTIFICAZIONE
I ponteggi autosollevanti sono definifi attraverso ke seguenti sigle :

PA 100/16: macchina a due colonne montanti, altezze di lavoro fino a 100 metri, hinghezze normah
della piattaforma pari a 16 metri (misura reale 15.885 metri) e capacita di carico di 2650 + 4
persone (totale 2950 kg). Sono consentite configurazioni piu estese della piattaforma fino ad una
hinghezza massima di 22 metri (misura reale 21.7 metri). In questa configurazione il carico
ammesso complessivo ¢ 1500 pil1 4 persone (totale 1800 kg), uniformemente distribuiti

PA100/6: macchina con una sola colonna montante, altezze di lavoro fino a 100 metri, hnghezze
normali di piattaforma pari a 6 metri (misura reale 5,64 metri) e capacita di carico di 900 kg + 2
persone (totale 1050 kg).

L’installazione della macchina nelle diverse configurazioni sia monocolonna che bicolonna,
prevede Timpiego di moduli identici, date ke caratteristiche di completa modularita con cui il
ponteggio autosollevante PA100 & realizzato.



Fig. C-I: terminologia tecnica PA100/6
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Fig. C-ll: schema tipo PA100/6
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Fig. C-lli: terminologia tecnica PA100/16
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Fig. C-IV: schema tipo PA100/16
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C.2. DATITECNICI DELLA PIATTAFORMA AUTOSOLLEVANTE

PA100
Tab C1.
Alimak SpA.- Loc.San Marziale -53034 COLLE VAL D' ELSA (SI) -ITALY
Tel 0577/929186-Fax 0577/929449

MODELLO PA100

NUMERO DI SERIE

ANNO DI COSTRUZIONE

DATI GENERALI PA 100/6 PA 100/16

Velocita® di sollevamento (m/min) 58 58

Massima altezza libera ammessa in servizio (m) 6 6

Massima altezza libera ammessa fuori servizio (m) 0 0

Massima velocitda® ammessa del vento durante @'installazione (m/sec) ed in alte=za libera 125 125

(m’s)

Massimavelocita’ del vento in servizio con colonna ancorata (m'sec) 18 18

Massimavelocita® del vento fiioriservizio {(m/sec) 35 35

Potenza d’alimenta=zione esterna 6(4) 12 (8)

CARATTERISTICHE ELETTRICHE PA 100/6 PA 100/16

Potenza assorbita per il sollevamento (kW) 2x22 4x2 2 (2x3)

(1x3)

Tensione di alimentazione (V) 380220 380/220
oppure oppure
240/415 240/415

Frequenza dialimentazione (Hz) 50/60 50/60

Tensione dei controlli (V) 24 24

Frequenza dei controlli (Hz) 50 50

Massima corrente di spunto (A) 60AQ22X2) | 120(2,2X4)
44(1X3) 88(2X3)

Potenza delle prese disponibili per ghi utensili manuali (kW) 220-1Ph 220-1Ph
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PORTATE PA 100/6 PA 100/16
Massima dimensione di piattaforma [lunghezza (m) per profondita (m) estensioni incluse] )| 5.64x1.6 | 15.85x1.6
Carico nominale max (kg) 1050 2950
Massima altezza di sollevamento a colonna libera (m) 6 6
Massima altezza di sollevamento a colonna ancorata (m) 100 100
Intervallo massimo ffa ghi ancoraggi(m) 6 6
Massima altezza dopo 1" ultimo ancoraggio in lavoro a colonna libera (m) 6 6
Massima forza manuale quando siopera a colonna lbera (N) 200 200
DIMENSIONI E PESI PA 100/6 PA 100/16
Minimo ingombro in altezza di trasporto (m) 2 2
Minima altezza del piano della piattaforma dal suclo (m) 15 15
Dimensioni dell’elemento ponte normale normale, finale maschio e finale femmina| 1.525x0.9 | 1.525x0.9
[lunghezza (m) per profonditi (m)]

Peso diogni elemento ponte normale (kg) 21 271
Peso diognielemento ponte finale maschio (kg) 20 20
Peso diogni elemento ponte finale femmina (kg) o1 91
Dimensionidell’'elemento ponte piccolo [(lunghezza (m) per profondita (m)] 0.81x0.9 081x09
Peso diognielemento ponte piccolo (kg) 58 58
Dimensioni della colonna altezza (m) per profondita (m) 1.5%0.5 1.5x%0.5
Peso della colonna (kg) 51 51
Dimensioni gruppo disollevamento (lunghezza (m) per profondita (m) per altezza (m)) 087x1.1x0.86 | 0.97x!.Ix0.86
Peso gruppo disollevamento (kg) 365 365
Dimensioni basamento (lunghezza (m) per profondita (m)) 1.7x0.96 1.7x0.96
Peso delbasamento (kg) 184 184
Max estensione degli stabilizzatori (m) 25x1.35 2.5x1.35
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EQUIPAGGIAMENTI DI SICUREZZA PA 100/6 |PA 100/16
Dispositivo di estracorsa di montaggio SI SI
Dispositivo di estracorsa in discesa SI SI
Micro di sicurezza porta accesso ponte SI SI
Doppio motoriduttore con motore elettrico autofr enante DOTAZIONE 1 SI SI
Dispositivo di sicurezz elettromeccanico (PARACADUTE) NO NO
Doppio motoriduttore con motore eletirico autofrenante DOTAZIONE 2 NO NO
Dispositive di sicurezza elettromeccanico (PARACADUTE) SI SI
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Case 580SK Scheda tecnica & Caratteristiche (1991-1994)

scheda tecnica - dati e caratteristiche - S80SK Case

peso 741
Pneumatici standard 16.5-28
Capacita cucchiaio 0.95 m?
Lunghezza di trasporto 55m
Larghezza di trasporto 2m
Altezza di trasporto 3m
costruttore motore Case
Modellomotori 4T 390
potenza motore 59 kW

Larghezza cucchiaio rovescio  ###
Capacita della benna della terna ###

Trazione i

Forza di rottura #HitH
Forza di rottura - excavatori  ###
Max. Sbraccio orizzontale i
Profondita di scavo fiziaid
Altezza di scarico i
Velocita i

potenza motore Eidisid
dimensione LxLxH O i
Cilindrata it

Numero di giri dur. momento torc. ###
max. coppia iiiaid

num. di cilindri fiziaid
cilindro alesaggio x corsa H
peso Eidisid

Livello di Emmission HH



S80SK Case - Equipaggiamento opzionale

Stabilizzatore

Cucchiaio pieghevole
Attrezz. per forche

Benna mordente

Filtro antiparticolato diesel
Aria condizionata



